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掌握事故原因，分析事故演化，看清事故的本质；

智能驾驶提供更安全、更便捷的驾驶方式，降低由驾

驶员因素导致的交通安全事故；



What Are We Doing



Factors
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违规并线

超速/车速过快

车辆盲区

开车使用手机

驾驶员疲劳驾驶

新手/驾驶技术差

其他交通工具违章

逆行或其他

交通事故



Traffic accident
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Traffic accident
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Sense of security



Transport safety
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93% 的交通事故都是由于
人为因素导致。

80% 的交通事故是由于驾驶员的
注意力不集中导致。

60% 的道 路 碰撞
死亡事故是由于意外的
车道偏离造成。

40% 的 追 尾 碰 撞
受害者事先没有收到任
何警告和采取相应制动
操作。



Participant safety
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针对驾驶员的驾驶行为进行合理约束，可以增加所有交通参与者的安全感。



2014年，《智能网联汽车标准体系建设方案》（第一版）《“十三五”汽车工业发展

规划意见》;

2015年5月，《中国制造2025》;

2016年8月，《中国智能网联汽车技术发展路线图》;

2017年4月，《汽车产业中长期发展规划》;

JT/T1094-2016规定9m以上营运客车需要具备前碰撞预警与车道偏离系统；

江苏省关于两客一危（营运客车，营运货车，危险品车辆）强制安装防碰撞系统。

Public safety
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智能驾驶在提高车辆行驶安全的同时，有助于增加社会安全感。



PPT模板下载：www.1ppt.com/moban/     行业PPT模板：
www.1ppt.com/hangye/ 
节日PPT模板：www.1ppt.com/jieri/           PPT素材下载：
www.1ppt.com/sucai/
PPT背景图片：www.1ppt.com/beijing/      PPT图表下载：
www.1ppt.com/tubiao/      
优秀PPT下载：www.1ppt.com/xiazai/        PPT教程：
www.1ppt.com/powerpoint/      
Word教程：www.1ppt.com/word/              Excel教程：
www.1ppt.com/excel/  
资料下载：www.1ppt.com/ziliao/                PPT课件下载：
www.1ppt.com/kejian/ 
范文下载：www.1ppt.com/fanwen/             试卷下载：
www.1ppt.com/shiti/  
教案下载：www.1ppt.com/jiaoan/        
字体下载：www.1ppt.com/ziti/

Security solution



Proactive security protection
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能够识别道路交通标识线，采用机器视觉处理系统，对道路标识线进行

正确识别，基于time to lane crossing决策算法，time to trajectory 
divegnce 预瞄轨迹算法，判断车辆从当前轨迹到预期轨迹偏差值所需

时间，当阀值小于tth值，系统会提醒驾驶员修订车辆行驶轨迹

车道偏离预警系统LDW

通过TTC计算与前车实时距离与角度；通过本车实时

车速计算与前车的碰撞时间；约束本车与前车保持安

全距离行驶；能够根据前车车速变化进行自车车速约

束，始终保持与前车安全距离行驶；

车距保持系统

高速前防碰撞预警FCW和低速前防碰撞预警UFCW是距安全

车距预警HMW之后的汽车防碰撞风险预警系统；通过传感

器探测前向障碍物的位置、角度、速度等信息提醒驾驶员约

束自车车速并进行车辆制动；

前碰撞预警系统

行人保护系统（Pedestrian protectionsystem）检测道路

行人状况，并对道路行人进行目标跟踪，对行人的异常接近

发出报警提醒；

对驾驶员可视区域之外的部分，通过传感器感知行人或物体

的位置信息，计算车辆轨迹，判断是否处于车辆轨迹范围之

内，通过光学传感器给驾驶员提醒，并通过对车辆制动系统

进行干预。

行人保护系统与盲点探测

静态目标时，紧急制动开始之前不少于1.4s，紧急制动开始
之前不少于0.8s，动态目标行驶速度低于12±2km/h时，紧
急制动开始之前不少于1.4s，紧急制动开始之前不少于0.8s，
进行自车减速，断开加速踏板，并进行有效制动，避免碰撞
危险

智能减速与紧急制动系统

车辆倒车过程中 对车辆后防障碍物进行探测，计算

本车与障碍物的距离，当本车与障碍物的距离小于安

全距离，制动系统干预，并进行制动约束；

车辆行驶过程中，对后方的车辆的位置进行探测，随

着本车车速的变化，探测距离实时变化，当后车与本

车距离小于安全距离时，车辆会点亮制动灯，并进行

闪烁提醒，降低追尾风险。

倒车防撞与防追尾系统



`

Demonstration

07




`

Demonstration
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System composition
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智能驾驶系
统

智能传感器系统

智能计算系统

驾驶辅助系统

智能交通系统

传感器传递车辆外部信息 驾驶辅助系统是控制车
辆的执行结构

智能计算机系统处理采集信息 智能交通系统提供道路
信息、交通信号信息等



Change Vehicle Safety



Functional significance
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探索规范约束驾驶行为

探索多传感器融合技术 探索转向控制技术

探索制动控制技术 探索多网融合与数据传输



Functional significance
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采集与预处理

各传感器以单独节

点进行信号解析、

信号处理、信号筛

选、误差补偿等

将多传感器数据转

换到统一的车辆绝

对坐标系

坐标转换 信息融合

数据关联

时间同步

数据融合

目标生命周期管理

数据关联

同一目标对应不同传感器得到的
位置信息可能不一样，根据每个
传感器的误差特性进行数据关联

时间同步

根据每个传感器的信息发
送周期、固定时漂和随机
时漂等进行数据时间同步

采用卡尔曼滤波法、
粒子滤波的方法等

在有噪声干扰的情况下保
证各帧数据的连贯性

数据融合 目标生命周期管理



More securit
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采用智能主动防碰撞系统均能够有效提升营运驾驶员的安全驾驶行为，降低驾驶员的风险水平，减少驾驶员

驾驶车辆发生碰撞的机率，对于运输企业的车辆运行管理具有良好的应用价值。
《中国交通运输部公路科学研究院》

道路旅客运输驾驶员的风险水平下降区间 17%-70%

道路普通货物运输驾驶员的风险水平下降区间 1%-93%

道路危险货物运输驾驶员的风险水平下降区间 2%-85%

所有参加测试车辆整体的安全风险水平 ↓21%-35%

系统实测数据



Conclusion
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随着市场同质化的产品越来越多，产品的生命周期越来越短，产

品的核心价值和竞争力唯有科技创新和技术突破；

未来的新能源汽车产品通过创新与技术融合，将改变原有的产品

属性，体现出全新的汽车驾驶行为，改变汽车的定义，探索发现汽车

“第二性”。
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Make vehicle different
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